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(54) Dispositif d'acquisition et d'amplification de signaux electroniques 

de controle de gain (GC). 



(57) La presente invention concerne un dispositif 
(AAM) d'acquisition et d'amplification de signaux Elec- 
troniques, comprenant : 

un module cf acquisition (T/H) recevant un signal 
d'entree (ES) a memoriser, 
un amplificateur (A1 ) pour amplifier le signal memo- 
rise, et ayant un gain variant en fonction d'un signal 



Selon Pinvention, deux boucles de regulation dis- 
tinctes (A2, CMP1, OM1) et (CMP2, OM2) permettent 
de compenser des composantes continues parasites in- 
troduces par le module d'acquisition (T/H), d'une part, 
et par I'amplificateur (A1 ), d'autre part. 

Applications : acquisition et amplification de si- 
gnaux dans une camera CCD. 
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Description 

[0001] La presents invention concerne un dispositif 
d'acquisition et ^amplification de signaux electroni- 
ques, comprenant : 

un module d'acquisition destine & recevoir un signal 
d'entree du'dispositif et k le memoriser a un instant 
donne, 

. un amplificateur, destine & amplifier le signal me- 
morise par le module d'acquisition, et ayant un gain 
variant en fonction d'un signal dit de controle de 
gain. 

[0002] Dans un tel dispositif, le module d'acquisition 
et fampliticateur sont susceptibles d'introduire dans 
leurs signaux de sortie des composantes continues pa- 
rasites dues d leur precede de fabrication. De plus, la 
composante continue parasite introduite par le module 
d'acquisilion se voil elle-meme amplifiee par I'amplifica- 
teur. La composante continue parasite qui r6sulte de 
ces phenomenes provoque un important decalage de la 
composante alternative du signal de sortie du dispositif. 
Or, dans la plupart des applications, e'est cette compo- 
sante altcrnativo quicontiont I'information vchiculce par 
le signal, et destines a etre exploitee par des organes 
de traitement places en aval du dispositif d'acquisition 
et d'amplification. Ces organes de traitement ont une 
admissibilite, e'est a dire une amplitude de variation 
maximale de leur signal d'entree, bien determinee, 
Lorsque I'amplitude de leur signal d'entree depasse cet- 
te valeur, leurs etages d'entree risquent de saturer, 
e'est-^-dtre d'ecreter le signal d'entree, et done de pro- 
voquer une perted'informations qui peut etre importan- 
te, ce qui n'est pas acceptable. 
[0003] L'invention permet de remedier dans une large 
mesure a cet inconvenient en proposant un dispositif 
d'acquisition et d'amplification dans lequel les decala- 
ges provoques par le module d'acquisition et par I'am- 
plificateur sont compenses au moyen de boucles de re- 
gulation. 

[0004] En effet, selon la presente invention, un dispo- 
sitif d'acquisition ef ^amplification conforme au para- 
graphe introductil est caracterise en ce qu'il comporte 
en outre : 

un premier et un deuxieme modules de decalage, 
chacun elant muni d'une entree el d'une sortie de 
signal, entre lesquelles il est destine & generer une 
difference de potentiel dont la valeur depend de la 
valeur d'un signal de commande, les premier et 
deuxieme modules de decalage etant respective- 
mont disposes entro lo modulo d'acquisition ot I'am- 
plif icateur, d'une part, et a la suite de I'amplificateur, 
d'autre part, et 

un premier et un deuxieme comparateurs, destines 
k deiivrer, lorsque le signal d'entree du dispositif 
presente un niveau dit de reference, les signaux de 



commande des premier et deuxieme modules de 
decalage, respectivement repr^sentatifs d'une dif- 
ference existant entre la valeur du signal de sortie 
du premier module ded6calage et une premiere va- 
5 leur predSterminee, d'une part, et d'une difference 
entre la valeur du signal de sortie de I'amplificateur 
et une deuxieme valeur predetermine d'autre 
part. 

10 [0005] Ce dispositif comporte done une premiere bou- 
cle de regulation, qui assure que tout decalage introduit 
par le module d'acquisition est detecte par le premier 
comparateur et provoque un decalage de la valeur de 
la composante cpntinue du signal de sortie du module 

is d'acquisition qui compense Introduction de la compo- 
sante continue parasite op6r6e par ledit module. Le dis- 
positif selon l'invention comporte de plus une deuxieme 
boucle de regulation, qui assure que tout decalage in- 
troduit par I'amplificateur est detecte par le deuxieme 

20 comparaleur et provoque un decalage de la valeur de 
la composante continue du signal de sortie de I'amplifi- 
cateur qui compense I'introduction de la composante 
continue parasite operee par ledit amplificateur. Ainsi la 
somme de I'ensemble des decalages operes au sein du 

2S dispositif ost nullo, ot los risques do saturation des sta- 
ges d'entr6e des organes de traitement sont grande- 
ment limites. En effet, la composante continue de leur 
signal d'entree ayant ete elimin6e, ce signal ne consis- 
ted plus qu'en une composante alternative, laquelle 

30 pourra done avoir pour amplitude maximale I'admissibi- 
lite des organes de traitement et v6hiculer ainsi une 
quantite maximale d'informations. 
[0006] Un autre avantage de l'invention reside dans 
le fait que les compensations des composantes conti- 

35 nues parasites introduces par le module d'acquisition et 
I'amplificateur sont operees separement, par des bou- 
cles de regulation distinctes. Une compensation globale 
au moyen d'une boucle unique exploitant le signal de 
sortie de I'ampificateur et effectuant une compensation 

40 en amont de celui-ci pourrait mener a des oscillations. 
II est en effet bien connu qu'une boucle de regulation 
comportant un element a gain variable ne peut etre sta- 
bilisee de maniere optimale pour toutes ses configura- 
tions. Une bonne stabilite ne pourrait done etre obtenue 

45 qu'en introduisant au sein de la boucle de regulation un ■ 
attenuates variable destine a compenser les variations 
du gain de I'amplificateur, mais un tel attenuates est 
couleux el sa mise en oeuvre est souvenl delicate. Par 
ailleurs, la separation des deux boucles de regulation 

so permet d'attribuer e chacune une constante de temps 
adaptee a la frequence des corrections qu'elle doit ef- 
fectuer. La premiere boucle de regulation pourra ainsi 
avoir un temps do reaction rolativomont long, tandis quo 
la deuxieme boucle de regulation devra avoir un temps 

55 de reaction beaucoup plus court, permettant de corriger 
rapidement toute modification dans la valeur du deca- 
lage introduit par I'amplificateur qui serait due & un chan- 
gement de la valeur de son gain. 
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[0007] Une varianle de ('invention presente un dispo- 
sitif d'acquisition et d'amplification tel que decrit ci-des- 
sus, caracterise en ce qu'il comporte : 

N branches d'acquisition comprenant chacune un 
module d'acquisition et un module de decalage, les 
N modules d'acquisition etant destines a recevoir et 
a memoriser alternativement le signal d'entree du 
dispositif, et 

un multiplexer muni d'une sortie et de N entrees, 
chacune reliee a la sortie du module de decalage 
de Tune des N branches d'acquisition, I'amplifica- 
teur etant destine a amplifier le signal de sortie du 
multiplexeur, le premier comparateur etant destine 
a delivrera celui des modules de decalage dont la 
sortie est selectionnee par le multiplexeur un signal 
de commande representatif d'une difference exis- 
tant entre la valeur du signal de sortie du multi- 
plexeur et la premiere valeur pradeterminee lors- 
que le signal d'entree du dispositif presente un ni- 
veau de reference. 

[0008] Cette variante permet de multiplier par N la fre- 
quence d'acquisition du signal d'entree du dispositif, 
sans pour autant accroitro la fr6qucnco a laquollo cha- 
que module d'acquisition doit memoriser le signal d'en- 
tree, et done de s'affranchir dans une large mesure de 
limitations en frequence que ceux-ci pourraient presen- 
ter. Le multiplexeur mis en oeuvre dans cette variante 
de I'invention est, lui aussi, susceptible d'introduire dans 
son signal de sortie une composante continue parasite, 
mais ; ce decalage s'ajoutant a celui introduit par le mo- 
dule d'acquisition de la branche selectionnee par le mul- 
tiplexeur, il sera detecte par la premiere boucle de re- 
gulation et'eorrige, de maniere preventive, en amont du- 
dit multiplexeur par celui des modules de decalage dont 
la sortie est selectionnee. 

[0009] Une autre variante de Pinvention presente un 
dispositif tel que decrit ci-dessus, caracterise en ce qu'il 
comporte un deuxieme amplificateur, dont le gain est 
fixe, et qui est insere entre le multiplexeur et le premier 
comparateur et destine a amplifier le signal de sortie du 
multiplexeur. 

[0010] Ge deuxieme amplificateur opere une amplifi- 
cation du signal de sortie du multiplexeur, et done des 
composantes continues parasites. II permet ainsid'aug- 
menter la sensibilfte de la premiere boucle de regula- 
tion, dans laquelle il est insere, sans pour autant qu'il 
ne sort necessaire de recourir a un comparateur de plus 
grande sensibility ce qui permet d'ameliorer les perfor- 
mances du dispositif sans augmenter de maniere signi- 
ficative son cout de production. 
[0011] Dans un modo do realisation prcfcr6 do i'in- 
vention, la valeur du gain du deuxieme amplificateur est 
egale a la valeur max i male que peut prendre le gain de 
I'amplificateur a gain variable. 

[001 2] Ce choix de la valeur du gain du deuxieme am- 
plificateur assure que tout decalage introduit en amont 



de i'amplificateur a gain variable qui peut etre detecte a 
la sortie de celui-ci sera compense par la premiere bou- 
cle de regulation. Un tel choix permet done I'obtention 
cfun rapport performances/prix optimal. 
s [0013] Ainsi qu'expose precedemment, un tel dispo- 
sitif d'acquisition et d'amplification est particulierement 
bien adapte au traitement de signaux video, (.'invention 
concerne done egalement une camera contenant : 

10 . un dispositif de detection et de conversion de lumie- 
re en signaux electroniques analogiques, 
un dispositif d'acquisition et d'amplification desdits 
signaux conforme a la description qui precede, 
un convertisseur analogique/numerique destine a 

is convert ir des signaux analogiques delivres par le 
dispositif d'acquisition et tfamplitication en signaux 
numeriques, et 

une unite de traitement numerique destinee a rece- 
voir et a exploiter les signaux delivres par le con- 
20 vertisseur analogique/numerique, et a em ell re vers 
le dispositif d'acquisition et d'amplification le signal 
de contrdle de gain. 

[0014] L'invention sera mieux comprise a ['aide de la 
25 description suivantc do quclqucs modes do realisation, 
faite a titre d'exemple non-limitatif et en regard des des- 
sins annexes, dans lesquels : 

la figure 1 est un schema fonctionnel decrivant un 
30 dispositif d'acquisition et d'amplification selon l'in- 
vention. 

la figure 2a est un schema fonctionnel decrivant un 
mode de realisation d'un module de decalage pre- 
sent dans un dispositif selon ('invention, 

35 - la figure 2b est un schema fonctionnel decrivant un 
autre mode de realisation d'un module de decalage 
present dans un dispositif selon l'invention, 
la figure 3 est un schema fonctionnel decrivant un 
dispositif d'acquisition et d'amplification selon une 

40 variante de l'invention, et 

la figure 4 est un schema fonctionnel decrivant une 
camera integrant un dispositif d'acquisition et d'am- 
plification selon l'invention. 

45 [0015] La figure 1 est un schema fonctionnel partiel 
d'un dispositif d'acquisition et d'amplification AAM con- 
forme & l'invention. Ce dispositif comprend : 

un module d'acquisition T/H, pilote par un signal 
50 d'horloge Ck, destine a recevoir un signal d'entree 
ES du dispositif et a le memoriser a un instant don- 
ne, correspondent a un front actif du signal d'horlo- 
goCk, 

un amplificateur A1, destine a amplifier le signal 
55 memorise par le module d'acquisition T/H, et ayant 
un gain G variant en ton ct ion d'un signal dit de con- 
sole de gain GC. 
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[0016] Ce dispositif comporte en outre un premier et 
un deuxieme modules de decalage OM1 et OM2. Cha- 
cun de ces modules est muni d'une entree et d'une sor- 
tie de signal, entre lesquelles il est destine a generer 
une difference de potentiel dont la valeur depend de la 
valeur d'un signal de commande CS1 ou CS2. Le pre- 
mier module de decalage OM1 est dispose entre le mo- 
dule d'acquisition T/H et I'amplificateur A1 , tandis que 
le deuxieme module de decalage OM2 est dispose a la 
suite de I'amplificateur A1. Le dispositif d'aquisition et 
d'amplification AAM comporte de plus un premier et un 
deuxieme comparateurs CMP1 et CMP2, destines a de- 
livrer les signaux de commande CS1 et CS2 des pre- 
mier et deuxieme modules de decalage OM1 et OM2. 
Le signal de commande CS1 est representatif d'une dif- 
ference existant entre la valeur du signal de sortie du 
module de decalage OM1 et une premiere valeur pre- 
determined VI. Le signal de commande CS2 est repre- 
sentatif d'une difference entre la valeur du signal de sor- 
tie de I'amplificateur A1 el une deuxieme valeur prede- 
termined V2. Chacun des premier et deuxieme compa- 
rateurs CMP1 et CMP2 est muni d'une entree d'autori- 
sation recevant un signal d'autorisation EN, qui prend 
un etat actif lorsque le signal d'entree ES presente un 
niveau do roforcnco. Divors modos d'olaboration du si- 
gnal d'autorisation EN existent et sent conn us de I'hom- 
me du metier. 

[0017] Lorsque le signal d'entree ES presente un ni- 
veau de reference, e'est-a-dire par exemple le niveau 
z£ro dans un cas particulier ou le signal d'entred est un 
signal video, un signal de sortie OS resultant de I'acqui- 
sition et de ('amplification du signal ES doit lui aussi pre- 
senter un niveau zero. Si ce n'est pas le cas, la valeur 
du signal de sortie OS represente la somme des com- 
posantes continues parasites introduites par le module 
d'acquisition T/H, d'une part, et par I'amplificateur A1, 
d'autre part. Ces composantes continues parasites doi- 
vent etre compensees, car la composante alternative 
que presente le signal d'entree ES, en dehors des fe- 
netres temporelles correspondant aux niveaux de refe- 
rence, sera amplified, puis decalee de la valeur prise 
par le signal de sortie OS lorsque le signal d'entree pre- 
sente un niveau de reference. Ce decalage risque de 
provoquer une saturation d'etages d'entrees d'organes 
de traitement dudit signal de sortie OS, resultant en un 
ecretage et done une perte d'information. La compen- 
sation de ce decalage est opSree sur la base des resul- 
tats des comparaisons effeclueds par les premier el 
deuxieme comparateurs CMP1 et CMP2 valide" es par le 
signal d'autorisation EN a un moment ou les signaux 
d'entree et de sortie de I'amplificateur A1 devraient pre- 
senter un niveau egal a zero. Les premiere et deuxieme 
valours predctormindos V1 et V2 soront choisios egalos 
a zero si I'on souhaite detecter un decalage par rapport 
a un niveau de reference egal a zero. 
[0018] Dans une premiere boucle de regulation, tout 
decalage introduit par le module d'acquisition T/H est 
detects par le premier comparateur CMP1 dont la sortie, 



validee par le signal d'autorisation EN, de*livre un signal 
de commande CS1 qui impose au module de decalage 
OM1 d'operer un decalage de la valeur de la composan- 
te continue du signal de sortie du module d'acquisition 

5 T/H, en vue de compenser le decalage introduit par ledit 
module d'acquisition T/H. Dans une deuxieme boucle 
de regulation, tout dedalage introduit par I'amplificateur 
A1 estd6tecte par ledeuxfeme comparateur CMP2 dont 
la sortie, valided par le signal d'autorisation EN, delivre 

10 un signal de commande CS2 qui impose au module de 
dedalage OM2 d'operer un decalage de la valeur de la 
composante continue du signal de sortie de I'amplifica- 
teur A1, en vue de compenser le decalage introduit par 
ledit amplificateur A1 . Ainsi la somme de I'ensemble des 

is decalages operes au sein du dispositif est nulle, et les 
risques de saturation des etages d'entree des organes 
de traitement qui recevront le signal de sortie OS du dis- 
positif sont gran dement limited. En effet, la composante 
continue dudit signal OS ayant 6t6 elimined, ce signal 

20 ne consislera plus qu'en une composante alternative, 
laquelle pourra done avoir une amplitude maximale ega- 
le a I'admissibilite des organes de traitement et vehicu- 
ler ainsi une quantite maximale d'informations. 
[0019] Le dispositif d'acquisition et d'amplification 

2£ comporte, dans lo modo particular do r6alisation d6crit 
par la figure 1, un deuxieme amplificateur A2, dont le 
gain est fixe, et qui est insure entre le premier module 
de decalage OM1 et le premier comparateur CMP1 . Ce 
deuxieme amplificateur A2 opere une amplification de 

30 la composante continue parasite introduite par le modu- 
le d'acquisition T/H. II permet ainsi d'augmenter la sen- 
sibilite de la premiere boucle de regulation, dans laquel- 
le il est insere, sans pour autant qu'il ne soit necessaire 
de recouriraun comparateur CMP 1 deplus grandesen- 

35 sibilite, ce qui permet d'ameliorer les performances du 
dispositif sans augmenter de maniere significative son 
cout de production. La valeur du gain du deuxieme am- 
plificateur A2 sera avantageusement choisie egale a la 
valeur maximale que peut prendre le gain de I'amplifi- 

40 cateur a gain variable A1 . Ce choix assure que tout de- 
calage introduit en amont de I'amplificateur a gain va- 
riable A1 qui peut etre detecte a la sortie de celui-ci sera 
compense par la premiere boucle de regulation. Un tel 
choix permet done I'obtention d'un rapport performan- 

45 ces/prix optimal. 

[0020] Les figures 2a et 2b decrivent deux modes de 
realisation possibles des modules de decalage OMi (i=1 
ou 2). D'aulres modes de realisation existent et sont 
connus du specialiste. Dans le mode de realisation de- 

so crit par la figure 2a, le signal de commande CSi actionne 
une pompe de charge CP qui, selon la valeur du signal 
de commande CSi, injecte un courant dans une capa- 
cite C ou tiro un courant depuis ladito capacite, provo- 
quant ainsi soit une augmentation, soit une diminution 

55 d'une tension AV presente aux bornes de cette capacite. 
Cette tension AV est soustraite a la valeur de la tension 
d'entree du module de decalage OMi par un soustrac- 
teur SUB. Le module de decalage OMi geYiere done en- 
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tre son entree et sa sortie une difference de potentiel 
AV dont la valeur depend de la valeur du signal de com- 
mande CSi. Ce mode de realisation est avantageux car 
la capacite a un effet de lissage en tension, equivalent 
a un effet de moyenne, qui rend le module de decalage s 
OMi relativement peu sensible a des variations intem- 
pestives de la valeur du signal de commande CSi, qui 
risqueraient de provoquer des oscillations dans la bou- 
cle de regulation dont le module de decalage OMi fait 
partie. Dans le mode de realisation decrit par la figure m> 
2b, le signal de commande CSi est filtre au moyen d'un 
filtre passe-bas LPF, qui peut par exemple consist er en 
un compteur destine a 6tre increments par des etats ac- 
tifs du signal CSi. La sortie numerique de ce filtre LPF 
est alors convertie en analogique au moyen d'un con- is 
vertisseur numerique/analogique DAC, qui genere une 
tension AV, qui est soustraite a la valeur de la tension 
d'entree du module de decalage OMi par un soustrac- 
teur SUB. Le module de decalage OMi genere done en- 
tre son entree et sa sortie une difference de potentiel 20 
AV dont la valeur depend de la valeur du signal de com- 
mande CSi. Ce mode de realisation est avantageux car 
le filtre passe-bas LPF a un effet de moyenne, qui rend 
le module de decalage OMi relativement peu sensible 
a dos variations intompostivos do la valour du signal do 25 
commande CSi, qui risqueraient de provoquer des os- 
cillations dans la boucle de regulation dont le module 
de decalage OMi fait partie. II existe une grande quan- 
tise de modes de realisation pour le soustracteur SUB. 
II peut par exemple etre realist sur la base d'un ampli- 30 
ficateur operationnel. Ces modes de realisation sont 
bien connus de I'homme du metier. 
[0021] La figure 3 est un schema fonctionnel partial 
d'un dispositif d'acquisition et d'amplification AAM con- 
forme a une variante de invention . Dans la mesure du 3$ 
possible, les elements identiques a ceux decrits dans la 
figure 1 ont ete affectes des memes signes de reference 
afin de faciliter la comprehension de ('expose. En outre, 
leur fonctionnement etant identique, il ne sera pas a 
nouveau developpe ici. Selon cette variante de I'inven- *o 
tion, le dispositif d'acquisition et d'amplification AAM 
comprend : 

N branches d'acquisition comprenant chacune un 
module d'acquisition T/Hi pilote par un signal d'hor- 45 
loge Cki, et un module de decalage OMIi (pouri=1 
a N), les N modules d'acquisition etant destines a 
recevoir et a memoriser allernalivemenl le signal 
d'entree ES du dispositif AAM, et 
un multiplexeur MX muni d'une sortie et de N en- so 
trees, chacune reliee a la sortie du module de de- 
calage OMi de Tune des N branches d'acquisition, 
I'amplificatcur A1 etant dostinb a amplifier lo signal 
de sortie du multiplexeur MX, le premier compara- 
teur CMP1 etant destine a delivrer a celui des mo- 55 
dules de decalage OMi dont la sortie est s£lection- 
nee par le multiplexeur MX un signal de commande 
CSi representatif d'une difference existant entre la 
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valeur du signal de sortie du multiplexeur MX et la 
premiere valeur predeterminee V1 lorsque le signal 
d'entree ES du dispositif presente un niveau de re- 
ference. 

[0022] Dans ce mode de realisation, le multiplexeur 
N entrees MX est contrdle par un mot de commande 
CNT code sur P bits, avec N=2P. Deux signaux d'horlo- 
ges successifs Cki, Cki+1 presentent entre eux un de- 
phasage egal a T/N, ou T est une pseudo-periode du 
signal d'entree ES du dispositif AAM. Le signal de sortie 
du premier comparateur CMP1 est demultiplexe au 
moyen du demultiplexeur DMX, lequel est egalement 
contrdle par le mot de commande CNT. Ceci pemnet 
cfassurer que le signal de commande CSi est bien en- 
voy e au module de decalage' OMi qui appartient a la 
branche d'acquisition qui a introduit dans le signal de 
sortie du multiplexeur MX le decalage detects par le pre- 
mier comparateur CMP1. Le decalage introduit par le 
multiplexeur MX lui-m§me est egalement pris en comp- 
te dans le resultat de la comparaison et compense de 
maniere preventive par le module de decalage OMi. 
[0023] Cette variante permet de multiplier par N la fre- 
quence d'acquisition du signal d'entree ES du dispositif 
AAM, sans pour autant accrottre la frequence a laqucllo 
chaque module d'acquisition T/Hi (pour i=1 a N) doit me- 
moriser le signal d'entree. 

[0024] La figure 4 represente tres schematiquement 
une camera mettant en oeuvre un dispositif d'acquisi- 
tion et d'amplification. Cette camera contient : 

un dispositif LD de detection et de conversion de 
lumiere en signaux electroniques analogiques ES, 
un dispositif d'acquisition et d'amplification AAM 
desdits signaux ES, conforme a la description pre- 
cedente et presentant une entree destinee a rece- 
voir un signal de contrdle de gain GC, 
un convertisseur analogique/numerique ADC des- 
tine a convertir des signaux analogiques OS deli- 
vres par le dispositif d'acquisition et d'amplification 
AAM en signaux numeriques, et 
une unite de traitement numerique DPU destinee a 
recevoir et a exploiter les signaux del iv res par le 
convertisseur analogique/numerique ADC, et a 
emettre vers le dispositif d'acquisition et d'amplifi- 
cation AAM le signal de contrdle de gain GC. 

[0025] Le signal de contrdle de gain GC elabore par 
I'unite de traitement numerique DPU est tel que I'ampli- 
tude de la composante alternative du signal de sortie 
OS correspond a I'amplitude maximale de variation du 
signal de sortie numerique du convertisseur analogique/ 
numcriquo. Co signal do contrdlo do gain GC sora done 
amene a varier, selon les applications, une fois par ima- 
ge ou une fois par ligne composant cette image. La se- 
paration des deux boucles de regulation incluses dans 
le module d'acquisition et d'amplification AAM permet 
cfattribuer a chacune de ces boucles une conslante de 
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temps adaptee k la frequence des corrections qu'elle 
doit effectuer. La premiere boucle de regulation pourra 
ainsi avoir un temps de reaction relativement long, tan- 
dis que la deuxieme boucle de regulation devra avoir un 
temps de reaction beaucoup plus court, permettant de 
corriger rapidement toute modification dans la valeur du 
decalage introduit par I'amplificateur qui serait due a un 
changement de la valeur de son gain cons6cutif k une 
modification de la valeur du signal de controle de gain 
GC. 



Revendications 

1 . Dispositif d'acquisition et d'amplification de signaux 
electroniques, comprenant : 

un module d'acquisition destine a recevoir un 
signal d'entree du dispositif et k le memoriser 
a un inslanl donne, 

un amplificateur, destine k amplifier le signal 
memorise par le module d'acquisition, et ayant 
un gain variant en fonction d'un signal dit de 
controle de gain, 

dispositif caracterise en ce qu'il comporte en 
outre : 



gnal d'entree du dispositif, et 
un multiplexer muni d'une sortie et de N en- 
tries, chacune reliee k la sortie du module de 
decalage de Tune des N branches d'acquisi- 

5 tion, I'amplificateur etant destine k amplifier le 

signal de sortie du multiplexer, le premier 
comparateur etant destine k delivrer k celui des 
modules de decalage dont la sortie est s6lec- 
tionnee par le multiplexeur un signal de com- 

10 mande representatif d'une difference existant 

entre la valeur du signal de sortie du multi- 
plexeur et la premiere valeur predeterminee 
lorsque le signal d'entree du dispositif presente 
un niveau de reference. 

15 

3. Dispositif d'acquisition et d'amplitication selon la re- 
vendication 2, caracterise en ce qu'il comporte un 
deuxieme amplificateur, dont le gain est fixe, et qui 
est ins6r6 entre le multiplexeur et le premier com- 

20 parateur et destine a amplifier le signal de sortie du 
multiplexeur. 

4. Dispositif d'acquisition et d'amplif ication selon la re- 
vendication 3, caracterise en ce que la valeur du 

25 gain du douxiemo amplificatour ost ogalo k la valour 
maximale que peut prendre le gain de I'amplifica- 
teur k gain variable. 



un premier et un deuxieme modules de deca- 
lage, chacun etant muni d'une entree et d'une 30 
sortie de signal, entre lesqueltes il est destine 
k generer une difference de potentiel dont la va- 
leur depend de la valeur d'un signal de com- 
mande, les premier et deuxieme modules de 
d6calage etant respectivement disposes entre 35 
le module d'acquisition et I'amplificateur, d'une 
part, et k la suite de I'amplificateur, d'autre part, 
et 

un premier et un deuxieme comparateurs, des- 
tines k delivrer, lorsque le signal d'entree du 40 
dispositif presente un niveau dit de reference, 
les signaux de commande des premier et 
deuxieme modules de decalage, respective- 
ment representatifs d'une difference existant 
entre la valeur du signal de sortie du premier 45 
module de decalage et une premiere valeur 
predeterminee, d'une part, et d'une difference 
enlre la valeur du signal de sortie de I'amplifi- 
cateur et une deuxieme valeur predeterminee, 
d'autre part. 50 

2. Dispositif d'acquisition et d'amplification selon la re- 
vondication 1, caractorisc en cc qu'il comporto : 

N branches d'acquisition comprenant chacune 55 
un module d'acquisition et un module de deca- 
lage, les N modules d'acquisition etant destines 
k recevoir et a memoriser atternativement le si- 



5. Camera contenant : 

. un dispositif de detection et de conversion de 
lumiere en signaux eiectroniques analogiques, 
un dispositif d'acquisition et d'amplification 
desdits signaux, presentant une entree desti- 
nee a recevoir un signal de controle de gain, 
un convertisseur analogique/numerique desti- 
ne k convertir des signaux analogiques delivres 
par le dispositif d'acquisition et d'amplification 
en signaux num6riques, et 
une unite de traitement numerique destinee k 
recevoir et k exploiter les signaux delivres par 
le convertisseur analogique/numerique, et k 
emettre vers le dispositif d'acquisition et d'am- 
plitication le signal de controle de gain, 

caractensee en ce que le dispositif d'acquisi- 
tion et d'amplification est conforme k la revendica- 
lion 1 . 
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